
   

   

 

   Представляем 

  Самый Быстрый в Мире    

 Легкий, 

Компактный Робот – MZ07 



MZ07 
Самый быстрый робот в мире* Прокладка интеллектуального кабеля 

                                                                                                    *Максимальная скорость перемещения всех осей 

Это самый быстрый робот в мире благодаря применению новых материалов и 
применению новейшей технологии управления перемещениями, что позволяет 

значительно повысить производительность. 

Кабеля и трубки могут проходить через полое запястье 

■ Основные характеристики робота ■ Размеры робота и рабочая зона 

1[rad]=180/π[°], 1[N・m]=1/9.8[kgf・m]   *2 В соответствии с  JIS B 8432. 

■Характеристики контроллера  

Примеры использования 

Загрузка станка Сборка Снятие заусенцев Упаковка 

                   ●Характеристики могут изменяться без предварительного уведомления. 

                   ●Если конечный потребитель использует этот продукт для военных целей или для производства оружия, то на экспорт этого продукта может быть наложен запрет в соответствии с               

                      законом о контроле внешнеторговой деятельности и торговле в иностранной валюте. Пожалуйста , обратите на это должное внимание и выполните все экспортные формальности. 
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Наименование Параметры 

Управляемые оси 6 осей 

Максимальное к-во управляемых осей 7 осей 

Количество программ 9,999 программ 

Объем памяти 
256MB 

(эквивалент 2,560,000 шагов программы) 

Внешняя память Порт USB  

Наружные размеры 369(W)×490(D)×173(H) 

Вес Приблизительно 17 кг 

Источник питания 
Переменный ток, 3 фазы,  

200-230V ±10% 

Single Phase AC200-230V ±10% Потребляемая мощность 0.4KVA 

Защита от пыли и капель IP20 

Температура окружающей среды 0～40 

Влажность окружающей среды 20～85％ (без конденсата) 
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            MZ07L Рабочая зона ( ) 

Наименование Параметры 

Модель робота MZ07-01 MZ07L-01 

Количество осей 6 

Приводная система  Сервопривод переменного тока 

Макс. 

рабочая 
зона 
(Макс. 

скорость) 

 

Рука 

J1 Поворот 7.85 rad/s (450°/s) 5.24 rad/s (300°/s) 

J2 Вперед/назад 6.63 rad/s (380°/s) 4.89 rad/s (280°/s) 

J3 Вверх/вниз 9.08 rad/s (520°/s) 6.28 rad/s (360°/s) 

Запя
стье 

J4/J5 Поворот  2/изгиб 9.60 rad/s (550°/s) 

J6 Поворот 1 17.5 rad/s (1000°/s) 

Макс. грузоподъёмность 7 kg 

Допустимый 

статический момент 

нагрузки 

J4/J5 Поворот  2/изгиб 

 
16.6 N・m 

J6 Поворот 1 9.4 N・m 

Повторяемость позиционирования*2 ±0.02 мм ±0.03 мм 

Температура окружающей среды 0～45 

Место установки Пол / стена / наклонно / перевернуто 

Вес робота 30 кг 32 кг 

Максимальная досягаемость 723 мм 912 мм 

Расчет времени стандартного цикла (вперед и назад) *1 

 

300mm 
 

 

 

 
25mm 

0.31sec. 
 

 
                                                                                     *1  В случае полезной нагрузки 1KG 

  

  

 

   Полое запястье 
Кабеля проходят внутри запястья 

  

Усовершенствованная 

прокладка кабеля 
 

      Предотвращает столкновение с 
      периферийным оборудованием 

Позволяет руке перемещаться в 
ограниченном пространстве, за 
счет чего обеспечивается 
надежность и стабильные свойства 
кабеля во время обработки на  
большой скорости. 

Стандартное запястье 
Свисающие кабели 
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